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Rejestry protokotu Modbus dla WLM3-xFS, wersja oprogramowania 5.0 i wyzsze

Komunikacja Modbus z urzadzeniem podrzednym (SLAVE):

38,4 Kbit/s (1 bit startu, 8 bitéw danych,1 bit stopu, brak bitu ®

parzystosci)

Protokét: Standardowy Modbus RTU

Konfiguracja WLM3 do komunikacji Modbus:
Modut gtéwny WLM3 posiada 2 pokretta programujace,
ktére nalezy ustawi¢ w odpowiednich pozycjach.

.~ STRING

NUMBER Placement of rotary
/ (1-F) (1-9)

) encoders and RJ 14
| 2248, 2y connection slots inside

! :@: :@'. the WLM3 AN
\ > o
N ) £ o L)

Adres MOD-ID modutu WLMS jest zawsze zdefiniowany jako LEWE pokretto*10 + PRAWE pokretto

LEWE PRAWE | Adres MOD-ID | Konfiguracja
pokretio | pokretto | modutu WLM 3
0 1.9 1.9 Samodzielny modut gtéwny (podtaczenie Modbus do gniazda RJ14 nr 1 lub 2)
1.9 0 10, 20, 30..90 | Modut gtéwny sieciowy (podfaczenie Modbus do gniazda RJ14 nr 3 lub 4). Do podtaczenia WLM3 do sieci
stuzy gniazdo RJ14 nr 1 lub 2.
Modut gtéwny sieciowy dziata jako transparentny interfejs wszystkich podrzednych modutéw WLM3
w danej sieci.
1.F 1.9 11,12, 13..159 | Sieciowy modut podrzedny (komunikacja Modbus z modutami podrzednymi odbywa sie poprzez sieciowy
modut gtéwny).
Do potgczenia sieciowego pomiedzy modutami stuzy gniazdo RJ14 nr 1 lub 2.
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Potaczenie Modbus systemu BMS i samodzielnego modutu gitéwnego WLM3:
Modut gtéwny WLM3-xFS mozna podtaczy¢ do systemu BMS za pomocg interfejsu Modbus.

JED-
NOST-

BMS

Modut gtéwny WLM3:

Adres Modbus ID

Ustawi¢ pokretta w pozycji Lewe / Prawe = 0/ (od 1 do 9).

W ten sposéb modutowi gtéwnemu zostanie nadany adres od 01 do 09.
W niniejszym przyktadzie adres Modbus ID modutu gtéwnego to 01.

@ ® y ®
Potaczenie Modbus | {1-F) (1-9) ﬁ

RS-485 BMS I

$
St tREREREEE)

Gniazda RJ14 nr 3 i 4 mozna wykorzystac
do podtaczenia modutéw rozszerzeniowych,
odbiornikéw bezprzewodowych, itp.,

w zwykty sposob.
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Potaczenie Modbus systemu BMS i kilku modutéw gtéwnych WLMS3:
Do jednego interfejsu BMS mozna podtaczy¢ do 9 samodzielnych modutéw gtéwnych, pod warunkiem ustawienia innego
adresu Modbus ID dla kazdego z nich.

Samodzielny modut gtéwny nr 1: Samodzielny modut gtéwny nr 2:
Adres Modbus ID Adres Modbus ID
Ustawi¢ pokretta w pozycji Lewe / Prawe = 0/ (od 1 do 9). Ustawi¢ pokretta w pozycji Lewe / Prawe =0/ (od 1 do 9).
W ten sposdb modutowi gtdwnemu zostanie nadany adres W ten sposob modutowi gtéwnemu zostanie nadany adres
od 01 do 09. od 01 do 09. (Adres musi by¢ inny niz adres modutu nr 1.)
W niniejszym przyktadzie adres Modbus ID modutu W niniejszym przyktadzie adres Modbus ID modutu
gtéwnego to 01. gtéwnego to 02.
JED-
NOSTKA
BMS ® ® R @ @ ®
) 9 -_@‘ -h (1-9)
L34s, 23 §80 :“‘0 A
:’@" °o@- v’o;o" Mt
< e 24 o = L
Potaczenie Modbus =
RS-485 BMS
Gniazda RJ14 nr 3 i 4 mozna wykorzysta¢ Gniazda RJ14 nr 3 i 4 mozna wykorzysta¢
do podtaczenia modutéw rozszerzeniowych, do podtaczenia modutéw rozszerzeniowych,
odbiornikéw bezprzewodowych, itp., odbiornikéw bezprzewodowych, itp.,
w zwykty sposoéb. w zwykty sposéb.
Uwaga 1:

Zamiast bezposredniego podtaczenia do jednostki BMS, samodzielny modut gtéwny nr 2 mozna podtaczy¢ do gniazda RJ14 nr
2 modutu gtéwnego nr 1. W ten sposdéb nie bedzie trzeba korzysta¢ z zaciskéw jednostki BMS.
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Potaczenie Modbus systemu BMS i sieci WLMS3:
Mozliwa jest komunikacja systemu BMS z maksymalnie 9 réznymi sieciami WLM3.
Oprécz bezposredniego komunikowania sie z jednostka BMS, gtéwny modut sieciowy kazdej sieci WLM3 dziata réwniez jako transparentny interfejs

dla potaczonych z nim sieciowych modutéw podrzednych WLM3. Kazdy modut potaczony z jednostka BMS, bezposrednio lub poprzez gtéwny modut
sieciowy, musi posiada¢ unikalny adres Modbus ID. (Podrzednymi modutami sieciowymi moga byé zaréowno moduty gtéwne FS, jak i BA.)

Gtéwny modut sieciowy:
Adres Modbus ID

Ustawi¢ pokretta w pozycji Lewe / Prawe = (od 1 do 9) / 0.

W ten sposéb modutowi gtéwnemu zostanie nadany adres od 10
do 90. (Adres musi by¢ inny niz adresy wszystkich pozostatych

modutéw w systemie.)

W niniejszym przyktadzie adres Modbus ID gtéwnego modutu

sieciowego to 10.

® ®
(1-F) (1-9) '
JED- W28 [ 22,
NOSTKA e
BMS LY b
- ®
Potfaczenie
Modbus RS-

485 BMS

Gniazda RJ14 nr 3 i 4 mozna wykorzystywac
wytacznie do komunikacji BMS - tych gniazd
modutu gtéwnego skonfigurowanego jako
gtéwny modut sieciowy nie mozna uzywac
do podtaczenia modutéw rozszerzeniowych,
odbiornikéw bezprzewodowych, itp.

Podrzedne moduly sieciowe:
Adres Modbus ID

Ustawi¢ pokretta w pozycji Lewe / Prawe = (od 1 do 15) / (od 1 do 9).
W ten sposob modutowi podrzednemu zostanie nadany adres od
11 do 159. (Adres musi by¢ inny niz adresy wszystkich pozostatych

modutéw w systemie.)

Modbus ID jednego z nich to 11, a drugiego — 12.

e

W niniejszym przyktadzie pokazano 2 moduty podrzedne, adres

@ ® R @
(1-F) (1-9)

pd
)

°
v

9

Gniazda RJ14 nr3i4
mozna wykorzysta¢ do
podtaczenia modutéw
rozszerzeniowych, odbior-
nikéw bezprzewodowych,
itp., w zwykty sposéb.

Potfaczenie z kolejnym podrzednym
modutem sieciowym.
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Interfejs sprzetowy:

Potaczenia RJ systemoéow OJ Waterline sa oparte na 6-pinowych ztaczach RJ w ponizej pokazanym uktadzie.
Poniewaz wykorzystywane sa tylko 4 i nie ma poboru pradu, ztacze jest okreslane jako RJ14.
Interfejs opiera sie na standardowej platformie sprzetowej RS-485.

| Pin (styk) 1 (24 V DC) jest umieszczony po tej stronie ztacza RJ14.

RJ14
1 ;; — MAGISTRALA SIECIOWA BUS
Iy
— 1| 24V DC 1*
2 L MAGISTRALA SIECIOWA BUS
_— ZWLM3 skon- |2 | DV DC(masa) | | 2 | Do modutu sieciowego
figurowanego 3 | Bkom 3 podrzednego, modutu
3 Ll-_ MODUE ROZSZERZENIOWY jako sieciowy ’ rozszerzeniowego,
I modut gtéwny, | 4 | A kom. 4 | odbiornika, itp.
sieciowy modut
Y ) 5 | R4V DC wyjscid | 5
4]  4— ODBIORNIK podrzedny, itp.
|| BEzZPRZEWODOWY 6*| OV DC (masa) | | 6
UWAGA: Na rysunku pokazano * Te polgczenia nie sg
gniazda wbudowane modufu konieczne, ale sa dozwolone.

gtdwnego WLM3 RJ14 nr 1-4.

Modut WLM3-xAO posiada jedynie
gniazda nr 3 i 4.
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Komunikacja i taktowanie:

Ustawienia komunikaciji: Szybkos$¢ transmisji: 38,4 Kbit/s (1 bit startu, 8 bitéw danych, 1 bit stopu, brak bitu parzystosci)
Protokét: Standardowy Modbus RTU

Taktowanie: Samodzielny system: Maks. czas odpowiedzi do BMS (od korica TX BMS do poczatku odpowiedzi WLM3): 10 ms przy 1 rej,
20 ms przy 125 rej.
System sieciowy WLM3: Maks. czas odpowiedzi do BMS (od korica TX BMS do poczatku odpowiedzi WLM): 50 ms przy 1 rej,

130 ms przy 125 rej.
Zalecana maks. szybko$¢ zapytywania:  >300 ms
Zalecany limit czasu: >300 ms

Przyktadowe parametry systemu BMS:

Obejscie ogrzewania/chtodzenia przez BMS:
Nazwa parametru: BMS heat/cool override
ID parametru: Holding register, address 9:
Funkcja parametru: Read 0x03: Current status
Write 0x06: 0 = brak obejécia, 1 = tryb ogrzewania wymuszony przez BMS, 2 = tryb chtodzenia wymuszony przez BMS

Obejscie wartosci zadanej temperatury w pomieszczeniu przez BMS:
Nazwa parametru: Ch_n_Setpoint BMS override (,n” oznacza numer kanatu (wyjscia sitownika) modutu gtéwnego)
ID parametru: Holding register, address 20, 30, 40 ...130 = channel 1, 2, 3 ... 14 (channel *10 + 10):
Funkcja parametru: Read 0x03: Current setpoint
Write 0x06: 0°C = brak obejscia, 5°C <= nowa wartos¢ <= 40°C = obejscie wartosci zadanej indywidualnego kanatu przez BMS
Przykfad: Rejestr pamietajacy 0x03, adres 50, powoduje obejscie wartosci ustawionej dla kanatu nr 6

Standardowy protokét Modbus (RTU)

Coil Stat Bits:

0x01: Read

0x05: Write Single Coil (NOTE:{270}ON => output value = 0xFF00)
0xOF: Write Multiple Coils

Adres Funkcja Komentarz
0 BMS override of setback input Umozliwia wymuszenie przez BMS przejécia modutu gtéwnego w tryb obnizenia temperatury (0 = brak
obejscia, 1 = obejscie)
1 Supply temp. override allowed Umozliwia symulacje temperatury wody zasilajacej przez modut gtéwny (0 = brak obejscia)
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2 App temp. override allowed Umozliwia symulacje temperatury wody zasilajgcej z alternatywnego Zrédta przez modut gtéwny (0 =
brak obejscia)
3 Outdoor temp. override allowed Umozliwia symulacje temperatury zewnetrznej przez modut gtéwny (0 = brak obejscia)
4 Dew point override allowed Umozliwia obej$cie przez modut gtéwny wyliczonego punktu rosy (0 = brak obej$cia)
5 Boiler relay override allowed Umozliwia wymuszenie witgczenia lub wytgczenia przekaznika kotta (0 = brak obej$cia, 1= obejscie)
6 Boiler relay override value Typ obejscia wyjscia przekaznika kotta (0 = WYkE., 1 = WE.)
7 X-relay override allowed Umozliwia wymuszenie wigczenia lub wytaczenia przekaznika X (0 = brak obejscia, 1= obejscie)
8 X-relay override value Typ obejscia wyjscia przekaznika X (0 = WYL., 1 = Wk.)
9 Pump relay override allowed Umozliwia wymuszenie witgczenia lub wytaczenia przekaZznika pompy (0 = brak obejscia, 1= obejscie)
10 Pump relay override value Typ obejscia wyjscia przekaznika pompy (0 = WYL., 1 = WL.)
11 Reset run timers Reset wszystkich uruchomionych zegaréw sterujacych. Po resecie flaga zostaje automatycznie
wyzerowana
12 Nieuzywany (0)
13 Nieuzywany (0)
14 Nieuzywany (0)
15 Nieuzywany (0)
16 Nieuzywany (0)
17 Nieuzywany (0)
18 Nieuzywany (0)
19 Nieuzywany (0)
n*10+10 |Ch_n_Relay override allowed Umozliwia wymuszenie wigczenia lub wytaczenia przekaznika wyjsciowego kanatu n (0 = brak
obejscia, 1= obejscie)
n*10+11 |Ch_n_Relay override value Typ obejscia przekaznika wyj$ciowego kanatu n (0 = WYk., 1 = Wk)
n*10+12 |Nieuzywany (0)
n*10+13 |Nieuzywany (0)
n*10+14 |Nieuzywany (0)
n*10+15 |Nieuzywany (0)
n*10+16 |Nieuzywany (0)
n*10+17 |Nieuzywany (0)
n*10+18 |Nieuzywany (0)
n*10+19 |Nieuzywany (0)
n =kanaty 1..14
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InputStat Bits:

0x02: Read
Adres Funkcja Komentarz
0 Heating/cooling mode Aktualny tryb (0 = ogrzewanie, 1 = chtodzenie)
1 Time switch input Aktualny stan wejscia programatora czasowego (0 = temp. nocna (wejscie zwarte), 1 = temp. dzienna
(wejscie rozwarte))
2 Pump output Wskazuje stan przekaZznika pompy obiegowej ogrzewania podtogowego (1 = aktywny, 0 = nieaktywny)
3 Boiler output Wskazuje stan przekaZnika kotta (1 = aktywny, 0 = nieaktywny)
4 X-output Wskazuje stan przekaZznika wyjscia X (1 = aktywny, 0 = nieaktywny)
5 Common humidity sensor connected Flaga wskazuje, ze do kanatu 0 podtgczono czujnik wilgotnosci (czujnik ogdiny)
6 Nieuzywany (0)
7 Nieuzywany (0)
8 Nieuzywany (0)
9 Nieuzywany (0)
10 Nieuzywany (0)
1 Nieuzywany (0)
12 Nieuzywany (0)
13 Nieuzywany (0)
14 Nieuzywany (0)
15 Nieuzywany (0)
16 Nieuzywany (0)
17 Nieuzywany (0)
18 Nieuzywany (0)
19 Nieuzywany (0)
n*10+10 |*Ch_n_Output relay Wskazuje aktualny stan przekaznika wyjscia kanatu (1 = aktywny, 0 = nieaktywny)
n*10+11 |*Ch_n_Output relay 2 Wskazuje aktualny stan przekaznika nr 2 wyjscia kanatu (tylko przy ogrzewaniu dwustopniowym)
n*10+12 |*Ch_n_Low battery Sygnalizuje niski stan baterii urzadzenia podtaczonego do danego kanatu
n*10+13 |Ch_n_Humidity sensor connected Wskazuje, ze do danego kanatu podtaczono czujnik wilgotnosci
n*10+14 |Nieuzywany (0)
n*10+15 |Nieuzywany (0)
n*10+16 |Nieuzywany (0)
n*10+17 |Nieuzywany (0)
n*10+18 |Nieuzywany (0)
n*10+19 |Nieuzywany (0)
n = kanaty 1..14
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Input registers:

0x04: Read
Adres Funkcja Komentarz Zakres Rozdzielczos¢| Jednostka
0 Software ver. Wersja oprogramowania modutu gtéwnego. 0.01
1 Total number of units Liczba jednostek (czujnikéw/termostatéw/itp.) na magistrali 0..24 1
2 Ch_0_Unit number Liczba jednostek na kanale 0 (czujnikéw/termostatéw/czujnikéw 0..24 1
wilgotnos$ci/WLAC/itp.) na magistrali
3 Ch_15_Unit number Liczba jednostek na kanale 15 (czujnikow/termostatow/czujnikéw 0..24 1
wilgotnos$ci/WLAC/itp.) na magistrali
4 Total units with errs taczna liczba jednostek wykazujacych btedy 0..24 1
5 Active channels Wskazuije, ktdre kanaty wyjsciowe sa wykorzystywane (BitO: 1 = kanat 1 jest 1
uzytkowany, Bit1: 1 = kanat 2 jest uzytkowany, itd.)
6 System error Wskazuje btedy systemu, np. diody zasilania 1
7 Number of network slaves Wskazuije liczbe urzadzen podrzednych w sieci 0..160 1
8 Number of net. slaves with errs | Wskazuje liczbe urzadzen podrzednych w sieci, ktére wykazuja btedy 0..160 1
komunikacji
9 Supply temp. Aktualna temperatura wody zasilajgcej -4000..12500 0.01 °C
10 App temp. Aktualna temperatura wg wskazania dodatkowego czujnika temperatury -4000..12500 0.01 °C
wody zasilajgcej (z alternatywnego Zrédta)
11 Outdoor temp. Aktualna temperatura zewnetrzna -4000..12500 0.01 °C
12 Mixing valve output Wskazuje aktualny stopien otwarcia zaworu mieszajgcego (0-100%) (0-10 V 0..10000 0.01 %
DC lub 10-0 V DC zaleznie od ustawier)
13 Max. dew point (all channels) Maks. punkt rosy dla wszystkich kanatéw (0..14) -4000..12500 0.01 °C
14 Max. humidity (all channels) Maks. wilgotnos¢ dla wszystkich kanatéw (0..14) 0..10000 0.01 % wilg. wzgl.
15 PWM time Wskazuje aktualny czas w ramach petnej sekwencji cyklu (okresu PWM) 0..2700 1 Sek.
16 PWM timer Wskazuje aktualny status kontrolera czasowego w ramach petnej sekwencji 900..2700 1 Sek.
cyklu (okresu PWM)
17 Nieuzywany (0)
18 Nieuzywany (0)
19 Nieuzywany (0)
n*10+10 |Ch_n_Number of units Wskazuije liczbe jednostek podtgczonych do kanatu 0..24 1
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n*10+11 |Ch_n_Channel type Wskazuije typ jednostki podtaczonej do kanatu 1
0 = Nieuzywany
1 = Termostat pokojowy (WLTx-x9 lub WLDT-x9)
2 = Termostat programowalny (WLCT-x9)
3 = Termostat c.w.u. (WLCT-x9/HW)
4 = Termostat do kontroli stref grzejnikowych (WLCT-x9/R)
5 = Termostat dwustopniowy (WLCT-x9/2)
-1 = Bfad w instalacji
n*10+12 |Ch_n_Room temp. Aktualna temperatura w pomieszczeniu -4000..12500 0.01 °C
n*10+13 |Ch_n_Room temp. setpoint Aktualna warto$¢ zadana temperatury w pomieszczeniu wiacznie z -4000..12500 0.01 °C
przesunieciem temperatury
n*10+14 |Ch_n_Error no. Wskazuje numer btedu dla danego kanatu (0 jesli nie wystepuje btad) 1
n*10+15 |Ch_n_Output power % Aktualna moc wyjéciowa dla danego kanatu 0..10000 0.01 %
n*10+16 |Ch_n_Floor temp. Aktualna temperatura podtogi -4000..12500 0.01 °C
n*10+17 |Ch_n_ Min. limit setpoint Wskazuje aktualng warto$¢ zadana limitu temperatury minimalnej podtogi -4000..12500 0.01 °C
n*10+18 |Ch_n_Max. limit setpoint Wskazuje aktualng warto$¢ zadana limitu temperatury maksymalnej podtogi| -4000..12500 0.01 °C
n*10+19 |Ch_n_Mode setting 0 = Auto, 1 = Dzien, 2 = Noc, 3 = WYL. 0..3 1
160 Total run time, years kaczny czas pracy 0..99 1 Rok
161 Total run time, days 0..365 1 Dzien
162 Total run time, hours 0..23 1 Godz.
163 Total run time, minutes 0..59 1 Min.
164 Total run time, seconds 0..59 1 Sek.
165 Boiler run time, years Czas pracy kotta 0..99 1 Rok
166 Boiler run time, days 0..365 1 Dzien
167 Boiler run time, hours 0..23 1 Godz.
168 Boiler run time, minutes 0..59 1 Min
169 Boiler run time, seconds 0..59 1 Sek.
170 Pump run time, years Czas pracy pompy 0..99 1 Rok
171 Pump run time, days 0..365 1 Dzien
172 Pump run time, hours 0..23 1 Godz.
173 Pump run time, minutes 0..59 1 Min
174 Pump run time, seconds 0..59 1 Sek.
175 X-RE run time, years Czas pracy X-RE 0..99 1 Rok
176 X-RE run time, days 0..365 1 Dzien
177 X-RE run time, hours 0..23 1 Godz.
178 X-RE run time minutes 0..59 1 Min
179 X-RE run time, seconds 0..59 1 Sek.
11 © 2015 OJ Electronics A/S




n*10+170 |Ch_n_Dew point Punkt rosy dla kanatu 1..14 -4000..12500 0.01 °C
n*10+171 |Ch_n_Humidity Wilgotno$¢ dla kanatu 1..14 0..10000 0.01 % wilg. wzgl.
n*10+172 |Nieuzywany (0)
n*10+173 |Nieuzywany (0)
n*10+174 |Nieuzywany (0)
n*10+175 |Ch_n_Run time, years Czas pracy dla kanatu 1..14 0..99 1 Rok
n*10+176 |Ch_n_Run time, days 0..365 1 Dzien
n*10+177 |Ch_n_Run time, hours 0..23 1 Godz.
n*10+178 |Ch_n_Run time, minutes 0..59 1 Min
n*10+179 |Ch_n_Run time, seconds 0..59 1 Sek.
n=kanat=1..14
Holding registers:
0x03: Read
0x06: Single Write
0x10: Multiple Write
Adres Funkcja Komentarz Zakres Rozdzielczo$¢ | Jednostka
0 Day setpoint temp. Warto$¢ zadana temperatury dziennej dla modutu gtéwnego 500..4000 0.01 °C
1 Night setpoint temp. Warto$¢ zadana obnizonej temperatury nocnej dla modutu gtéwnego 500..4000 0.01 °C
2 OFF setpoint temp. Warto$¢ zadana temp. WYL. (= warto$¢ zadana temperatury trybu 0..800 0.01 °C
przeciwzamarzaniowego) dla modutu gtéwnego
3 Min. setpoint limit temp. Warto$¢ zadana limitu temperatury minimalnej podtogi 1000..3000 0.01 °C
4 Max. setpoint limit temp. Warto$¢ zadana limitu temperatury maksymalnej podfogi 2000..4000 0.01 °C
5 Low outdoor comp. setpoint |Kompensacja pogodowa, warto$¢ zadana temperatury zewnetrznej, zima -2000..1000 0.01 °C
6 High outdoor comp. setpoint |Kompensacja pogodowa, warto$¢ zadana temperatury zewnetrznej, lato 2000..3500 0.01 °C
7 Low supply comp. setpoint Kompensacja pogodowa, warto$¢ zadana temperatury wody ilajacej, zima 1000..4000 0.01 °C
8 High supply comp. setpoint |Kompensacja pogodowa, warto$¢ zadana temperatury wody ilajacej, lato 3000..8000 0.01 °C
9 BMS heat/cool override Wymuszenie trybu chfodzenia lub ogrzewania na module gtéwnym (0 = brak 0.2 1
obejscia, 1 = ogrzewanie, 2 = chtodzenie)
10 Supply temp. override Wartos¢, przy ktérej modut gtéwny ma przeprowadzi¢ symulacje temperatury 0..9000 0.01 °C
wody zasilajgcej
1 App temp. override Wartos¢, przy ktérej modut gtéwny ma przeprowadzi¢ symulacje temperatury 0..9000 0.01 °C

wskazywanej przez dodatkowy czujnik temperatury wody zasilajacej
(z alternatywnego zrddta)

12
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12 Outdoor temp. override Wartos¢, przy ktérej modut gtéwny ma przeprowadzi¢ symulacje temperatury -2000..9000 0.01 °C
zewnetrznej
13 Dew point override Wartos¢, przy ktérej modut gtéwny ma przeprowadzi¢ symulacje temperatury 0..9000 0.01 °C
punktu rosy
14 Room temp. peak Wartos$¢ regulacji temperatury min./maks. w jednym okresie PWM 20..1000 0.01 °C
15 PWM min. period of time Minimalny czas trwania petnej sekwencji cyklu (okresu PWM) 300..Maks. ust. 1 Sek.
16 PWM max. period of time Maksymalny czas trwania petnej sekwenciji cyklu (okresu PWM) Min. ust...14400 1 Sek.
17 Cool offset settings Przesunigcie temperatury w stos. do normalnych ustawien w trybie chtodzenia 0..300 0.01 °C
18 Nieuzywany (0)
19 Nieuzywany (0)
n*10+10 |Ch_n_Setpoint BMS override |Indywidualne obejscie wartosci zadanej dla danego kanatu w systemie (0 = 500..8000 0.01 °C
brak obejscia; 5..80 = obejscie wartoéci zadanej dla kanatu o0 5..80°C)
n*10+11 |Ch_n_Room PB Pasmo P dla kanatu n (Ust. wart. = 0 lub 300..2000, 0 = regulacja Wk./WYL.) 0..2000 0.01 °C
n*10+12 |Ch_n_I-time Czas | dla kanatu n 60..720 1 Min
n*10+13 |Ch_n_ON/OFF reg. time max. |Czas zwigkszenia ogrzewania dla kanatu n (0 = brak zwigkszenia) 0..12 1 Godz.
n*10+14 |Humidity min. setpoint Minimalna warto$¢ zadana wilgotnosci dla kanatu n (0 = nieuzywana) 0..5000 0.01 % wilg. wzgl.
n*10+15 |Humidity max. setpoint Maksymalna warto$¢ zadana wilgotnosci dla kanatu n (10000 = nieuzywana) 5000..10000 0.01 % wilg. wzgl.
n*10+16 |Humidity hysteresis Histereza dla wilgotnosci rejestrowanej na kanale n 100..5000 0.01 % wilg. wzgl.
n*10+17 |Ch_n_Cooling mode setting |0 = tylko ogrzewanie, 1 = ogrzewanie i chtodzenie, 2 = ogrzewanie na kanale n 0.2 1
+ chtodzenie na kanale n+1
n*10+18 |Nieuzywany (0)
n*10+19 |Nieuzywany (0)

n=kanat=1..14

Kody wyjatkow:

1 NIEDOZWOLONA FUNKCJA

2 NIEDOZWOLONY ADRES DANYCH
3 NIEDOZWOLONA WARTOSC DANYCH

Funkcja petli sprzezenia zwrotnego: WLM pracuje w petli sprzezenia zwrotnego przy kodzie sub-funkciji zero (0x00, 0x00 w polu 2-bitowym).
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